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Exteriorul cadrului
de plastic va fi
folosit in timpul
g experimentelor.
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| si nu aruncati
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CUPRINS

1.Separati cele doua tipuri de suruburi
(P17 si P18) inainte de incepe pentru

a le putea deosebi.
2.Nu scoateti piesele din cadre pana

cand nu aveti nevoie de ele.
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Informatii de siguranta

ru copii sub 3 ani. pericol de
halate. Pericol de?
ain jurul gatulul.

pent _
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Nota privind eliminarea componentelor electrice si electronice

Componentele electronice ale acestui produs sunt reciclabile. De dragul mediului, nu le aruncati la
gunoiul menajer la sfarsitul duratei de viata. Acestea trebuie sa fie livrate la o locatie de colectare E

a deseurilor electronice, asa cum este indicat de urmatorul simbol: Va rugam sa contactati
ey : .. . —
autoritatile locale pentru locatia de eliminare adecvata.

Siguranta pentru experimentele cu baterii

Pentru a utiliza modelele, veti avea nevoie de doua baterii AAA (1,5 volti, tip LRO3), care nu au putut fi
incluse in kit din cauza duratei lor limitate de valabilitate. Bornele de alimentare nu trebuie scurtcircuitate.
Aruncati bateriile uzate in conformitate cu prevederile de mediu, nu in gospodarie Un adult ar trebui sa
introduca si sa schimbe bateriile. Pentru instructiuni despre cum sa introduceti si sa schimbati bateria,
consultati pasul 25. gunoi Asigurati-va ca nu aduceti bateriile in contact cu monede, chei sau alte obiecte
metalice. Evitati scurtcircuitul bateriilor. Un scurtcircuit poate cauza supraincalzirea firelor si explozia
bateriilor. Diferite tipuri de baterii sau noi si folosite Evitati deformarea bateriilor. Solicitati unui adult sa
verifice modelul inainte de utilizare pentru a va asigura ca este asamblat corespunzator. Mereu bateriile
nu trebuie amestecate. operati modelul motorizat sub supravegherea unui adult. Dupa ce ati terminat de
experimentat . scoateti bateriile din baterie Nu amestecati bateriile vechi si noi . Nu amestecati alcaline,
standard (carbon-zinc) sau baterii reincarcabile (nichel-cadmiu). Bateria trebuie introdusa cu polaritatea
corecta (+ si-). Apasati-le usor in compartimentul bateriei . Consultati pagina 9, pasul 25. inchideti
intotdeauna compartimentul bateriei cu capacul. compartiment . Firele nu trebuie introduse in prize.
Avertizare! Nu manipulati dispozitivul de protectie din compartimentul bateriei (PTC). Acest lucru poate
cauza supraincalzirea cablurilor, eruptia bateriilor siincalzire excesiva. Bateriile nereincarcabile nu trebuie
reincarcate. Ar putea exploda! Jucaria nu trebuie conectata la un numar mai mare de surse de alimentare
decat cel recomandat, aceasta inseamna ca utilizati doar cutia de baterii inclusa. Nu utilizati alta sursa de
alimentare decat bateria mentionata mai sus si nici adaptoare. Bateriile reincarcabile trebuie incarcate
numai sub supravegherea unui adult. Bateriile reincarcabile trebuie scoase din jucarie inainte de a fi
incarcate. Bateriile epuizate trebuie scoase din jucarie.



INFORMATII IMPORTANTE

Dragi parinti si adulti,
Cu acest kit stiintific, copilul dumneavoastra poate construi un robot

giroscopic in forma de mar , care merge pe funie, in timp ce invata fizica din
spatele modului in care functioneaza. Asteptati pentru a va ajuta copilul cu
orice pasi dificili, in timpul asamblarii sau in timpul experimentului Adunarea
Apple lui Newton poate fi dificila, in special pasii 1-11 in care construiti

intrerupatorul si circuitul motorului (vezi mai jos). Va rugam sa cititi sfaturile de

mali jos Thainte de a incepe si asigurati-va ca le urmati. De asemenea, scanati

codul QR pentru a vedea videoclipuri utile de asamblare si
depanare. Speram ca tu si copilul tau sa te
distrezi mult experimentand cu Gyrobotul tau!

INSTRUMENTUL CORECT

Trebuie sa taiati cu atentie
piesele de plastic din
ramele din dreapta cu

ajutorul unor cleme de
taiere agonale (freze
agonale) sau foarfece.
Scoateti piesele din rame
doar atunci cand sunt
necesare!

Nu impingeti, trageti sau
indoiti firele care sunt
atasate la motor. Acestea
s-ar putea rupe!

IMPORTANT!

Cand construiti motorul si circuitul comutatorului, asigurati -
va ca capetele metalice ale firelor raman in contact cu
urechile metalice ale bornelor comutatorului si placilor

bateriei. Electricitatea va curge numai daca exista un circuit

@
i

Baterie

— 1.5V

complet fara goluri.

Siguranta
o
(w)
Motor 1.5V =
-0~ 0
Intrerupator
F .

Baterie



Asamblarea Marului lui Newton

1.Treceti firul negru prin orificiul din zona A.
2.Treceti firul rosu prin orificiul din zona B.
3.Instalati motorulin zona C.

Apasati placuta de frana (P13) in
o timp ce tineti cu grija P1 dedesubt NU indoiti

acolo unde apasati. firele. S-ar

putea rupe.

4. Asigurati-va ca
siguranta galbena este
plasata complet in

spatiul zonei A.

reala
Marcati tubul cum estel I | | | | |
aratat impotriva riglei,
apoi taiati tubul cu P27
foarfeca. Avetinevoiede 2mmx2 &

un total de sase Imm x4 GG G G
segmente de tub. oovo

. Asigurati-va ca conectati firele libere
B (P24 si P25) la bornele comutatorului.

1. Pentru fiecare terminal de comutator, alimentati
capatul corect al firului prin orificiul mic.
<Firul rosu> - Borna pozitiva
<Firul negru> - Borna negativa

2. Infasurati capatul metalic al firului in jurul orificiului.

3. Asezati un segment de tub de 2 mm pe fir.

4. Impingeti segmentul de tub pana la capat, astfel incat

sa acopere capatul firului si sa il fixeze pe terminal.

Introduceti placile pozitive si negative ale
bateriei in cutia sa, acordand o atentie
deosebita simbolurilor pozitive si negative.

Folositi parghia stiftului de ancorare
pentru a apasa complet placile bateriei.

P25

La sfarsitul acestui
pas vei avea:

Scanati codul QR
pentru a viziona
un videoclip de la
pasul 5.

Asigurati-va ca capetele metalice ale firelor sunt
in contact cu urechile metalice ale terminalelor.
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.Urma’;i pasii 1-4 in ordine. |

1.Treceti firul rosu prin orificiul A

2.Introduceti borna pozitiva a comutatorului
pana la capat in canelurain forma de L.

3.Treceti firul negru prin orificiul B.

4.Introduceti xborna negativa a comutatorului
pana la capat in canelurain forma de L.

Folositi parghia
stiftului de
ancorare pentru a
impinge bornele
comutatorului
pozitiv si negativ
pana la capatin
canelurile in
forma de L.

1. Asezati un segment de tub
de 3 mm pe fir.

2. Treceti capatul metalic al

firului prin orificiul mic din _

placa bateriei. = CElEl, Coc.jlfl el
3. Infasurati capitul metalic al P€ntruaviziona
sarmeiin jurul filei. un videoclip de la
4. Impingeti segmentul de tub pasul 7.
pentru a-| fixa pe terminal.

5. Folositi degetul mare sau O~ 10
parghia stiftului de ancorare '3
pentru aindoi fila spre interior.

6. Repetati pentru toate cele ‘g

patru fire.

Impingeti toate firele in
canale si impaturiti buclele.




Asezati B9 deasupra firelor rosii
Si negre, asa cum este aratat.

Puneti
suruburile
piesei B51in

canelura.

Verificati daca toate firele
sunt impinse in caneluri si
ascunse.

Asezati P4
asa cum se
arata.

Va exista un
golla A.
Gaurile NU
vor fi aliniate

la B.

|
EICu degetele mari, impingeti | ;
Cu putere in aceste doua
locuri pana cand auziti un
clic

Asigurati-va ca
totul este la
nivel, Gaurile

sunt acum

pe aliniate la B.

Scanati
codul QR
pentru a
viziona un
videoclip de

La finalul
acestui pas
veti avea:

la pasul 11

S




@ Introduceti B8; apoi rotiti-l cu 90 de grade

@ 1. Asezati cele doua saibe metalice (P16) pe B7
pentru a bloca capacul motorului (P4)

2. Asezati-le pe ansamblu asa cum este aratat.

pentru suruburi aliniate.
2. Folositi o surubelnita pentru a fixa cele trei
suruburi.

de ceasornic in timp ce tineti saibele metalice nemiscate.

m Utilizati B4 pentru a roti angrenajul in sens invers acelor @ 1. Asezati B6 cu partea plata in sus si gaurile

Eliminati B4 dupa
acest pas

Scanati codul QR

pentru a viziona

videoclipul de la
pasul 16.

Acesta este subansamblul A.
Vet.l folosi un $urub pentru a fixa Deocamdatd il puteti pune

capacul bateriei la pasul 25. deoparte.

K



Asamblati maiintéi partea 2
dreapta. Introduceti B2 cu unghi, Vedere laterald | | Vederedesus
apoi impingeti-l spre centru.

@ Urmati pasii pentru a asambla angrenajele. @ Asigurati-va ca angrenajele sunt aliniate, apoi
coborati B1 pe B2 si fixati-l cu doua suruburi.

. =
= I F, 3 e
Fixati e '!I"’I *‘il | &) ‘.ta
? o Ly -'/ '. P
. A~ w 4 ' rs . - I
suruburile pana | @ "< T A;ﬁﬁr._g LW
% - I 4y i .l — - %
la capat Y LY. y ‘? il
g f{; 1. 'f__j
. - - o L] " . _
e wEa,_ 8 —
Partea superioara a lui P6 ar trebui N --ad - |
s& fie la acelasi nivel cu partea Asigurati-va ca tijele T | _X
superioard a lui P8 metalice aluneci in | ~ -1 B1
v gaurile din B1. .
> |
| "" |
nd |
-
[




Newton’s Apple: Tightrope-Walking Gyrobot (3

@ Asigurati-va ca P15 este introdus din partea dreapta. @ Aliniati toate cele sase puncte, apoi

Cuiele rotunde de pe ambele parti ale arborelui ar trebui apasati cele doua parti impreund pana
sa fie la 180 grade unul de altul. ’ cand fac ’CliC

|
@ | Scanati codul

QR pentru a
viziona un
videoclip de la
pasul 23.

Vedere din
fata

(i

Introduceti doua baterii AAA
@ cu polaritatea corecta (+ si -).
Apoi asigurati capacul cu P17.

Testati circuitul motorului Asezati cele doud bucati din
@ deplasand comutatorul in sus. @ : R . a .
‘ fiecare pICIOr Impreuna, apol rotitl.
PORNIRE: . Piciorul drept Vedere dejos Piciorul sténg Veiggre dejos
.,.:';.FF' :;!I:T . e
Ar trebui sa Dacd motorul nu A6 Y J‘ﬁﬁ'
auziti porneste, va trebui 50% 3 1
motorul sa va intoarceti si sa = RJ s
pornind verificati toate —_—-—
conexiunile H‘lg;t;')
<.
cablurilor. Scanati ~a
OPRIRE: codul QR pentru o

sfaturi de depanare.

Opriti motorul
inainte de a
trece la
urmatorul pas




@ 1. Puneti frunza (A9) in tulpina (P5).
2. Impingeti frunza in sus pentru a o fixa.

@ Rotiti A1l cu
90° pentru a
. Nu aruncati exteriorul

atasa tija
cadrului de plastic
verde.
il veti folosi in
experimentul 1.

Pozitionati
comutator
uln spate.

Pozitionati
cuiulin
fata.

10



1. Asezati partea superioara a marului asa cum se arata. Asezati autocolantele si da o fata marului tau.
Asigurati-va ca plasati autocolantele pentru ochi putin

deasupra punctelor de plastic.

2. Glisati partea superioara a marului inapoi.

UTILIZAREA GYROBOT-ULUI

1. Comutatorul are trei setari: pornit, oprit si frana.

Pornit Oprit Frana

2. Dupa ce porniti alimentarea, tineti modelul la nivel si asteptati 20 de
secunde - pentru a va asigura ca motorul atinge viteza de deplasare - si
apoi plasati girobotul pe pista.

3. Daca doriti ca motorul sa se opreasca imediat, apasati comutatorul
pana la capat pentru a activa frana. Placuta de frana se va uza in timp.

4. Daca modelul devine mai putin stabil dupa utilizare, asigurati-va ca
modelul este inca perfect asamblat si nicio piesa nu a iesit din

aliniament. /
5. Taiati toate punctele ascutite de pe Y
pista inainte de a o folosi. =

11
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Veti avea nevoie de :
Cadru de plastic verde
Banda Adeziva

lata cum:

1. Lipiti barele interioare ale cadrului de plastic verde jos pe
0 masa sau pe podea. [Nu lipiti marginea exterioara a
cadrului).

2. Porniti motorul, asteptati 20 de secunde, apoi puneti
marul pe marginea exterioara a cadrului .

3. Incercati sd aruncati inelele A4 si A14 pe tulpina marului.
Cum schimba asta echilibrul marului? 4. Puteti face ca
marul sa se echilibreze pe o cana?

Veti avea nevoie de :
Sfoara
Doua puncte de ancorare, de exemplu scaune

lata cum:

1. Legati snurul strans intre doua puncte de ancorare.

2. Porniti motorul, asteptati 20 de secunde, apoi echilibrati
marul pe sfoara.

3. Incercati sa aruncati inelele pe tulpina marului in timp ce
acesta se misca de-a lungul sforii

Vei avea nevoie:
Sina de carton

Tija cu cinci gauri x2
Cuie x4

lata cum:

1. Scoateti sina de carton (P34) din cadru, apoi pliati cele
doua parti spre interior.

2. Asamblati doua suporturi de sina asa cum se arata.

3. Asezati sina in suporturile sinéi .

4. Porniti motorul, apoi incercati sa echilibrati marul pe
pista.

anmy

Vei avea nevoie: -

Tija cu cinci gauri x2
Tija cu trei gauri

Cuie x4 - j
-wy

lata cum:

1. Folositi doua cuie pentru a asambla tijele asa cum se
arata. Apoi adaugati doua cuie in partea de sus a tijei rosii.
2. Porniti motorul, asteptati 20 de secunde , apoi echilibrati
marul intre cele doua cuie . Cat timp poate dansa marul
inainte de a-si pierde echilibrul?




Veti avea nevoie de
tija cu cinci gauri x2
Tija cu trei gauri
Cuie x2

Cadrul de plastic

lata cum:

Scoateti Tnvelisul verde din gyrobot
Asamblati tijele si cuiele intr-o greutate, asa cum se-arata
Atasati greutatea la gyrobot in diferite configuratii si
testati -l pe rama de plastic verde

Cum afecteaza greutatea echilibrul gyrobotului?




